Laboratoire Plasma et Conversion dEnergie

Capteur de pression matriciel 44x44
S.Martin, J.Salon

Mots clefs : capteur de pression, commutation analogigue, multiplexage, USB, interface Visual Basic
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ADC 8 bits 6 voies avant d’étre
o _ ) + transféré vers le PC via la liaison
Principe du multiplexeur en entrée: USB. ,
Chaque ligne est reliée a un interrupteur analogique : :
(ADG733) pour adresser indépendamment chacun des F— —i—
« pixels ». Pour que celui-ci ne soit pas perturbé par ses el |, Lz] nowres ‘ =puar
voisins, les interrupteurs non adressés sont reliés au OV. §‘ 4t : :l T
La résistance du « pixel » mesuré constitue I'étage i {m [ TICEEERTEERE:
d'entrée d'un montage amplificateur inverseur. Compte 31 O ey - E
tenu des composants actifs utilisés, la mesure peut gl N g i v e
s’établir en moins de 5ps par pixel., ce qui pour 1936 1 _ " | S 11530 o s S
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Le transfert des données binaires du CAN est b omowms  n me] dw Fmm o (<2
’ . I~ T—{E‘ R §—T é :)c‘\'—"\c; WE PE120T1 bl
T oe comprens & v ligme Dnsnie aui permes ot enatmer les sempeesra s effectue directement par le pcontroleur sous St A o [
iy compen 1n | e e meees contréle du CPLD en mode Fifo. Il n’y a aucune T 8 geasaans
generic (size @ natural): . . . . . == T
Pore (reset : in std loaics intervention soft durant I'acquisition et le transfert FTREREEREL T
::?max E :Eg:izgizivectnr (sl;efimgjwzzzag?:le?ileﬁ.lraileluinxzieimmn on comptera de 0 & walmax-1 T
cutput : out std logic wector (Size-1 downto 0]
cout ! out =td logie):; —-— restera 1 durant 1 pulse de clk

end Ccompteur:

architecture comportewmentale of compteur is

iomal cptmmt + otd legieventor (oise_t duwmre D), uE 7 i 192 22559
beg;;:hrnne ! process (reset, clk, rload, ena) : | I 1 , : f - - 1 ] = ?’, = 60 18730
syne
Ef;nreset = '0" then .t & =
O e o o1 Un CPLD Altera EPM570T en VHDL (Fclock - |
glsif clk'event and clk = '1l' then ’ P . . s 0 O B ]55
if rload = '1' then 50Mhz) va assurer la genération des signaux s "xmsn
cout <= 'Ot — - ——
- : i - - {— - ot gy . - 12
count <= (others = 101); logiques entre les commandes de —— : |

elzif ena = '1l' then

£ count < cpemas then multiplexage, les signaux de conversion du

cout <= '0';

count <= count + 1 convertisseur A/N AD7829, et le pcontroleur

ot <= [others = 1011 Cypress CY7C68013A. En attente d'un front E=z 2!
~ ee-o surstart_scan, Il indiquera sur front descendant S=IE

—-— pulse de largeur clk

e gue le transfert est terminé (duree 15ms). ,
output <= S;d_lugic_vectnr(cuunt]:

end comportementale;
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::Zr_mr:;:l ':Fb 25595955 380355300555500559500800 5 - demander une lecture de la matrice 44x44
& =n_ril fffe

- transférer les données en assurer le dématricage
- donner visuellement différentes formes de représentation

== separatar <<=

8us nck_ush 1
Amden o - créer une série d'images et un film de I'ensemble de I'expérimentation.
[ % adr_an 1
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